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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Projektowanie systeméw mechatronicznych 1010225441010227643
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia niestacjonarne Il stopnia | (brak) 214

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Konstrukcje mechatroniczne polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 10  Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 10 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

Prof. dr hab. inz. A. Milecki

email: andrzej.milecki@put.poznan.pl
tel. tel. 61 665 2187

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania
ul. Piotrowo 3, 60 - 965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Projektowania podzespotéw mechanicznych maszyn i urzgdzen produkcyjnych , wiedza o
1 Wiedza: systemach sterowania i komputerowego nadzorowania urzgdzen

Projektowanie podzespotéw mechanicznych oraz sterownikow maszyn, potaczonych w sie€.

2 UmlejetnOSCI. Wykorzystanie internetu oraz systeméw komputerowego wspomagania prac projektowych.
3 Kompetencje | Rozumienie znaczenia systeméw mechatroniki dla rozwoju kraju
spoteczne

Cel przedmiotu:

Wykorzystanie zdobytej wiedzy w projektowaniu ztozonych systeméw sktadajgcych sie z kilku zautomatyzowanych urzadzen
mechatronicznych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma pogtebiong wiedze z zakresu projektowania wspotpracy kilku urzgdzen mechatronicznych - [K_W09, 16]

2. Umie znajdowac¢ dostepne na rynku podzespoty i integrowac¢ je w jedno urzgdzenie - [K_WO09, 16]

3. Umie zaprojektowaé ztozony z kilku modutéw system sterowania, pracujgcych w sieci przemystowej - [K_W17, 18]
4. Wie jak opracowaé¢ harmonogram oraz kosztorys wykonania projektowanego urzadzenia - [K_W14]

Umiejetnosci:

1. Umie projektowaé produkcyjne systemy mechatroniczne, skfadajgc je z dostepnych na rynku podzespotéw - [K_U07, 14]
2. Potrafi zaprojektowaé mechatroniczny system produkcyjny tgczac rézne urzgdzenia ze sobg - [K_U14]

3. Potrafi zaprojektowac¢ sieciowy system sterowania zespotem wspotpracujacych urzadzen produkcyjnych - [?K_UO03]

4. Potrafi formutowa¢ koncepcje systemu i oceni¢ przydatno$é réoznych rozwigzan - [K_U14]

5. Potrafi wykona¢ wstepny kosztorys i harmonogram wykonywanego zadania - [K_U18]

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebe uczenia sig - [K_KO01]
2. Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu - [K_KO05]

3. Potrafi myslec¢ i dziata¢ w sposob kreatywny i przedsiebiorczy - [K _KO06]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Ocena wykonania projektu, dokumentacji, harmonogramu, kosztorysu oraz prezentacji koncowej

Tresci programowe

Systemy mechatroniczne ? pojecia podstawowe. Zasady przeptywu informacji w ztozonym mechatronicznym systemie
produkcyjnym. Wspétczesne systemy napedowe. Zaawansowane systemy pomiarowe. Systemy wizyjne. Kody paskowe i
RFID. Projektowanie przetwornikéw elektromechanicznych. Przeglad dostepnych na rynku rozwigzan w zakresie: napedéw,
zespotéw transportowych, chwytakéw, urzgdzen do napetniania, zakrecania, pakowania, znakowania itp. Przeglad rynku w
zakresie sterownikéw przemystowych i ich komunikacji. Patenty, harmonogramowanie i kosztorysowanie.

W ramach przedmiotu kazdy ze studentéw projektuje wybrany system mechatroniczny, sktadajgcy sie z kilku urzadzen,.
Przyktadowe projekty to zestaw urzgdzen wykonujgcych kolejno np.: ciecie, tgczenie, zginanie, pakowanie, potagczonych
podajnikami i liniami transportowymi. Projekt powinien obejmowaé dobér urzgdzen oraz elementéw pomiarowych i
wykonawczych a takze projekt systemu sterowania bazujgcego na kilku sterownikach PLC, robota, maszyny, potagczonych w
sie¢ przemystowa. Projekt powinien by¢ uzupetniony, przegladem mozliwych rozwigzan rynkowych oraz harmonogramem i
kosztorysem wykonania.

Literatura podstawowa:

1. Oleksiuk W., Paprocki K., Konstrukcja mechanicznych zespotéw sprzetu elektronicznego, WKit., 1997

2. Olszewski M., Podstawy mechatroniki, Wydawnictwo REA, 2006.

3. Olszewski M., Mechatronika, Wydawnictwo REA, 2002

4. Gawrysiak M., Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Wydawnictwo Politechniki Biatostockiej, Biatystok 1997
5. Heimann B., Mechatronika, PWN, Warszawa 2001

6. www.google.patents.com

Literatura uzupetniajaca:
1. Mikulczynski T., Automatyzacja proceséw produkcyjnych, WNT, 2009
2. Kosmol J., Automatyzacja obrabiarek i obrébki skrawaniem, WNT, 1995.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 35
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 10
Zajecia o charakterze praktycznym 0 0
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